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Аннотация. В данной работе вводится понятие 
нормальной субтвисторной структуры. Доказано, 
что любое многообразие, допускающее нормаль-
ную субтвисторную структуру, локально изометрич-
но прямому произведению эрмитова подмногообра-
зия и риманова подмногообразия, а в случае, когда 
нормальная субтвисторная структура имеет зам-
кнутую фундаментальную 2-форму, локально изо-
метрично прямому произведению кэлерова подмно-
гообразия и риманова подмногообразия. Показано, 
что нормальная субтвисторная структура на веще-
ственном многообразии произвольной размерно-
сти индуцирует на этом многообразии субкэлерову 
структуру, для которой все интегральные подмного-
образия, касающиеся рабочего расслоения, являют-
ся кэлеровыми подмногообразиями. Ранее автором 
описан случай, когда на группе Ли существует класс 
примеров нормальных субтвисторных структур. 
Введено понятие тензора кручения субтвисторной 
структуры и показано, что нормальная субтвистор-
ная структура всегда имеет нулевой тензор круче-
ния. Эти результаты позволяют описать локальную 
геометрию многообразия с нормальной субтвистор-
ной структурой.

Ключевые слова: субтвисторная структура, субкэле-
рова структура, кэлерово подмногообразие, радикал 
внешней 2-формы, вырожденная 2-форма

Abstract. This paper introduces the concept of normal 
subtwistor structure. It is proved that any manifold 
that admits a normal subtwistor structure is locally 
isometric to direct product of Hermitian submanifold 
and Riemannian submanifold. However, it is locally 
isometric to the direct product of Kahler submanifold 
and Riemannian submanifold when the normal subtwistor 
structure has a closed fundamental 2-form. It is shown 
that a normal subtwistor structure on a real manifold 
of arbitrary dimension induces a sub-Kahler structure 
on this manifold, and all the integral submanifolds 
of the bundle are Kahler submanifolds. The author 
described in the previous works the case when there is 
a class of normal subtwistor structure examples on a Lie 
group. The concept of torsion tensor of a subtwistor 
structure is introduced, and it is shown that a normal 
subtwistor structure always has a vanishing torsion tensor. 
The obtained results help describe the local geometry 
of the manifold with normal subtwistor structure.
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